Akcesoria montazowe

Szereg komponentéw mechanicznych umozliwiajgcy fatwy montaz zaréwno modutdéw liniowych pomiedzy sobg jak i modutu liniowego do konstrukcji

mechanicznej.

MLA-KM1

Komponent mechaniczny
umozliwia montaz do ptytki
wozka modutu liniowego
pod katem 90 stopni drugi
modut liniowy lub dowolny
element mechaniczny.

MLA-KM2

Ten element rdzni sie od
poprzednika mozliwoscig
zamocowania do ptytki
wozka

w czterech potozeniach
dzieki odpowiedniemu
odwierceniu.
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MLA-KM3

Element umozliwiajacy
zamocowanie drugiego
modutu wspétosiowo
réwnolegle ,jeden na
drugim” lub ,jeden na
drugim” pod katem 90
stopni.
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MLA-KM1
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MLA-KM4

Komplet elementéw
umozliwiajgcy
zamocowanie modutu
liniowego do podtoza
lub do innego modutu
liniowego. Element
nadaje sie takze do
taczenia z innymi

profilami aluminiowymi.

MLA-KM5

Komponent umozliwiajacy
zamocowanie na profilu
modutu liniowego czujnikéw
zblizeniowych indukcyjnych
petnigcych role czujnikdéw
kraricowych.
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Jednostki: mm
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MLA-KM3 Jednostki: mm
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Czujniki dedykowane
W celu zwiekszenia mozliwosci istnieje mozliwosé doposazenia modutu liniowego w indukcyjny czujnik zblizeniowy stuzacy do wyznaczania potozenia bazowego.

PRO8-1.5

Sterowniki dedykowane

Modut liniowy MLA moze zosta¢ wyposazony w

Indukcyjny czujnik zblizeniowy
e $rednica gtowicy 8mm

e odlegtos¢ detekcji do 1.5mm
e wskaznik LED

e wyjscie NPN lub PNP

GC-MK2, MK5

Liniat magnetyczny

e bezstykowy pomiar drogi

e rozdzielczo$¢ 2 um i 5 um

e zasilanie 5 VDC

¢ wyjscie inkrementalne (TTL)

jeden z dedykowanych

MHK40
Optoelektroniczny przetwornik obrotowo-impulsowy MHK40 jest
przemystowym przetwornikiem inkrementalnym w atrakcyjnej cenie,
w obudowie metalowej, przeznaczonym do bezposredniego montazu
na osi obiektu np. silnika. Zamiast watka przetwornik wyposazony jest
w tuleje przeznaczong do mocowania na o$ o srednicy 6, 8, 10 lub 12mm.

sterownikéw. Cze$¢ z nich moga zosta¢ w petni zintegrowane

z modutem, inne natomiast wymagaja montazu w szafie sterowniczej. Poza prostymi sterownikami przyjmujgcymi tylko sygnaty CLK/DIR oferujemy réwniez
»inteligentne” generatory trajektorii ruchu mogace petnic¢ jednoczesnie funkcje prostego sterownika PLC.

MG-ZT1

Jednoosiowy generator
trajektorii z panelem
operatorskim

* Wspdtpraca ze sterownikiem silnikdw
krokowych

e Zasilanie 230 VAC lub 15...36 VDC

¢ Panel przedni z przyciskami oraz
wyswietlaczem

* Wbhudowany generator trajektorii

¢ Uniwersalne wejscia i wyjsécia

» Ztacze USB do konfiguracji
i programowania

» Nieulotna pamie¢ programu

* Mozliwo$¢ pracy bez komputera PC

¢ Protokét MODBUS-RTU

* Bezptatne oprogramowanie PC

MI 3.8.9

Trzyosiowy, programowalny
generator trajektorii

dla silnikow krokowych

* Wspétpraca z trzema sterownikami
silnikdw korkowych

* Napiecie zasilania 10..36 VDC

* Wbhudowany generator trajektorii

* Uniwersalne wejscia i wyjscia

* Ztacze USB

* Nieulotna pamie¢ programu

* Mozliwosé pracy bez komputera PC

* Wskazniki LED

* Obudowa przystosowana do montazu
na szynie DIN.

* Bezptatne oprogramowanie PC

SMC 108
Dwufazowy sterownik
silnika krokowego

* Programowana trajektoria ruchu
(pozycja, predkosé, przyspieszenie)
* Pamie¢ do 300 komend ruchu
* Kontrola i pamie¢ pozycji (wersja MLA-
SIC-E)
* Uniwersalne wejscia i wyjscia
* Interfejs RS485 MODBUS-RTU
* Ztacze USB do konfigurowania
/ programowania modutu
e Intuicyjne oprogramowanie w jezyku
polskim

SIC 184
Programowalny sterownik
silnika krokowego

* Jednoosiowy sterownik silnika
krokowego
* Napiecie zasilania 12...40V DC.
* Regulowany prad fazy do 4 A
* Wbhudowany generator trajektorii
* Mozliwo$¢ wspétpracy z enkoderem
* Uniwersalne wejscia i wyjscia
* Ztacze USB do konfiguracji
i programowania
¢ Protokét MODBUS-RTU
* Wspdtpraca z PLC i HMI itp.
* Bezptatne oprogramowanie PC

www.emechanika.com

SQCA 244
Czteroosiowy sterownik
silnika krokowego

¢ Niezalezne sterowanie 4 silnikami
e Zasilanie 12..36 VDC
» Regulowany prad fazy do 4 A
» Regulowany podziat kroku do 1/64
¢ Ztacze LPT do potaczenia
z komputerem (wspétpraca
z programami np. MACH2, MACH3)
* 4 uniwersalne optoizolowane wejscia
2 uniwersalne wyjscia przekaznikowe
* Wskazniki LED

MLA SIC/SK

Sterowanie silnikiem modutu odbywa sie
przy pomocy wbudowanego kontrolera,
posiadajgcego mozliwos¢ ustalenia
dowolnej trajektorii ruchu oraz realizacji
programéw ruchu zaprogramowanych
przez uzytkownika. Modut MLA-SIC moze
by¢ dodatkowo wyposazony

w zintegrowany enkoder absolutny,
ktéry stuzy do nadrzednej kontroli
pozycji napedu oraz zapamietywania
pozycji w razie utraty zasilania (wersja
MLA-SIC-E).

Kontroler posiada takze uniwersalne
wejscia i wyjScia pozwalajace na reakcje
modutu na zdarzenia zewnetrzne lub
sterowanie zewnetrznymi urzadzeniami.
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