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Modut liniowy MLAS16-KX

Modut liniowy MLAS16 oparty jest na bazie profilu aluminiowego,
prowadnicy liniowej oraz sruby kulowej z nakretka. Zastosowanie
Sruby kulowej pozwala na przenoszenie wigkszych niz w przypadku
modutu z paskiem sit (nawet do 1000 N) oraz zapewnia sporg
precyzje ruchu, umozliwiajagcg ustalenie pofozenia wodzka
z powtarzalnoscig do setnych czesci milimetra.

Zachowanie wymienionych parametréw jest uzaleznione od parametry modutu z napedem $rubowym (MLAS16) bez
zastosowanego napedu. W celu osiggnigcia optymalnych uwzglednienia wptywu zastosowanego silnika
parametrow pracy, WObit proponuje zastosowanie wybranych

silnikéw krokowych z serii 57BYGH. Maksymalna sita przesuwu do 1000N
M?ksymalne obcigzenie do 100 kg*
wozka
Maksymalna predkos¢ do1m/s
przesuwu
Doktadnos¢ pozycjonowania 0,01 mm

*) Maksymalne obcigzenia wozka dla modutu w utozeniu pionowym.
Nalezy zwrdcié¢ szczegdlng uwage na powstajgce momenty skretne.

Parametry modutéw liniowych MLAS16 z silnikiem krokowym

Sita przesuwu
[kN]

Sterowanie Model
(interfejs) silnika dla $ruby dla $ruby dla $ruby
o skoku o skoku o skoku
5 mm 10 mm 20 mm

MLAS16-KX 57BYGH802

Modut Silnik krokowy
liniowy (fazy A, /A, B, /B).
z silnikiem Wymaga podtaczenia K1 57BYGH804 1,0* 0,5 0,2
krokowym zewnetrznego
sterownika

K2 57BYGH805 1,4* 0,7 0,3

*)Nalezy zwrdci¢ uwage na maksymalne obcigzenie modutu

Przyktadowy symbol zamdéwieniowy MLAS16-0600-5EK1-E

Enkoder
Mgdu{ Profil ’Nape;d Efektywny Skok $ruby vp ) Typ silnika
Liniowy Srubowy zakres ruchu prowadnicy
A 5 mm "
: , . - - i - E: modut przystosowany
Dostgpne 70x40 $rednica do 1000 mm 10 mm E: niska KX: silnik do montazu enkodera
opcje mm 16 mm krokowy
20 mm
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P.P.H. WObit E.K.J. Ober s.c. zastrzega sobie prawo do zmiany parametréw produktéw bez uprzedzenia.



